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1.-Guia de Instalacion:

1.1 Caracteristicas Técnicas:

- Consumo de Energia : DC12V-0.20A
DC24V-0.10A
- Potencia : 3 Watts
- Dimensiones : 80mm X 209mm X 45mm
- Peso 2370 gr
- Tipo de Display : Rojo intenso

- Rango del Factor de Veloc. : 2000-24000 pulsos/Km

1.2 Partes del Equipo:

VISTA
FRONTAL

VISTA
POSTERIOR

[ AN VELOCIMETRO VEL4DN
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Nombre

Descripcion

Display

Visualizador digital de la hora y velocidad en Km/h.

Led dos puntos

Indica el segundero del reloj.

Led Km/h

Sefial de velocidad excesiva.

Agujeros p/ pernos

Agujeros para empernar a la superficie.

Pulsador del reloj

Configuracion de la hora.

Pulsador de la veloc,

Calibracion de la velocidad.

Cable de 3 hilos

Blanco(sensor), negro(-), rojo(+)

Sticker

Indica las caracteristicas técnicas del equipo

O|lo(N([o|a|d|w|N| =

Cable de 2 hilos
(Interior del equipo)

Negro(-), rojo(+). Extensién para un buzer o una
sirena de mayor potencia.

SELECCION DE
TIPO DE SENSOR

LM393

©1 @) c104
O30 OCJOr10k

R10K

IMPORTANTE:

El equipo soporta sensor tipo
NPN y PNP. Seleccione
mediante JP1.

Sensor JP1
NPN AT
PNP B

(*) Modo por defecto




1.3 Cableado Eléctrico:

1.3.1 Tacografo:

Lt O
VISTA
POSTERIOR 12v

SENAL 24v

BATERIA

VISTA
FRONTAL

1.3.2 Sensor:
at -
12v
- SENAL 24v
T BATERIA
|
NOTA:
Si el movimiento de la aguja 3
del velocimetro del vehiculo o S
se altera, cambie JP1a la
posicion B.




1.4 Calibracion del Equipo:
1.4.1 Funcién del pulsador:
El pulsador tiene como funcion capturar el factor de velocidad del
vehiculo, cuando este esta en movimiento; guardando la informa_
cion en la memoria del Equipo.
1.4.2 Pasos a seguir:
- Conecte el equipo.

- Acelere el vehiculo hasta la velocidad limite (90 Km/h).
- Presione el pulsador con un perillero durante al menos 1 segundo.

PERILLERO

PULSADOR

2.-Otras Configuraciones:
Si se desea cambiar parametros de fabrica como la velocidad limite,
tolerancia 6 se requiere conocer el Factor de Velocidad del Tacografo,
entonces debe seguir los siguientes pasos:

2.1 Instalacion del Software:

2.1.1 Inserte el CD en el CD-ROM. Y haga doble click en Setup.
2.1.2 Click en[Aceptar

¥= Instalacidn de ¥elocimetro MICRODEV
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2.1.3 Click en este icono.

2 |nstalacié n de Velocimelro MIERONTY
T | abelonile pora e, bioga dic 6 f bokion qur sorece abato,

| 3 i CODEV
=t 0ol deectonio de destire specicado,

Tirrloriog:
Cilfrhieos de orogramsiProyectal |

2.1.4 Seleccione el grupo “velocimetro MICRODEV” y haga click en
Continuar

simetre MICRODEY - Elegir grupo de programas [36

El programa de= instalacion agragara los elementos o grupo mostrada
= o cuadro Srupa de programa, Pusds sscribin un rombre de grups
nueva o selecdonar uno de la ista Grupas sxlstertes.

Grugo de progral

Gruses exisbantas:
AccesTrios

Heramietas admiristratiy as
Inco

Picrasalt web Publistirsg
PIC-2

Publicidad Vista

TarFador Yista

2.1.5 Click en[Aceptar]

Instalacion de Velocimelro MICRODEY

La stalaodn de Yelodmetro MICRODEY ha finalizado correctamente.

[ ]




2.2 Programacion del Equipo por Software:

Para la programacién del equipo se requiere el uso de una herramienta

principal, “La llave de programacion”.

k. SENAL
\ L+ L
\ 12v
| 24v
SENSOR BATERIA
LLAVE DE
PROGRAMACION

VEL4D-N

Conector
Mole)

Para hacer la conexion del
conector molex debe
desmontar el equipo.

de programacion.

Nota: Los distribuidores autorizados pueden solicitar la llave

Los pasos a seguir con la programacion del equipo son los siguientes:

2.2.1 Click en el botén|Inicio], luego click en[Todos los programas]
I

B St it
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2.2.4 Click en el grupo[velocimetro MICRODEV

luego click en el icono |
velocimetro MICRODEYV |

2.2.3 Para el reconocimiento del equipo haga lo siguiente:

Prrtie  Ava
Llsumrio.  ningueo

Wl metm ] T [

[CIick en Conﬁguracic’m}

COM 1 2480 bps 8 N1

[ Luego click en Autodetectar} o e
Click en Enviar para FECHA.  uni/niz Ewiar
actualizar la hora FOHAL AR cn [ﬁ
Laar
Click en Leer
g e p e i st e |




2.2.4 Para obtener el Factor de Velocidad del vehiculo haga lo siguiente:

[Click en herramientas}

Coloque la velocidad|

Metveo hruds
| P nkngumi

|

]

Hrramisnbos |

limite del vehiculo |

Haga click cuando el vehiculo|

Webncidad actol dul vehs il

alcance la velocidad limite |

Factor de velocidad|

e

EEET)

obtenido

Softwars y hardwan Gocarolado y fEncadn par

MICRODEV S.A.C.

Pam 7018

2.2.5 Por ultimo, para terminar con la programacion del equipo realice

los siguientes pasos:

+ Spesduncler Y10

[Click en Velocimetrc}

it frisds
flauaio. ningung

[Complete los recuadros}

{Velacimeng |

Facto de velocsd od

Velocidnd Limde ;

Tolerancia ea segundos -

Click en Escribir
en Velocimetro

Humnro de Pinca ©

Fuprusontanto aworized o :

Click en Reset PIC

Nota: En el recuadro Factor de velocidad coloque el factor obtenido
anteriormente. Ademas si desea verificar la configuracién del
equipo haga click en Limpiary luego Leer de Velocimetro.
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Soporte Técnico

Pagina web : www.microdevperu.com

E-mail : soporte@microdevperu.com
consultas@microdevperu.com

Teléfono 1 +51-1-388-6486

Nextel :(99) 418*7339
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